SIGNAL BEHAVIOR
SUPERVISOR

ANALISIS DE COMPORTAMIENTO DE SENALES SENSORIALES
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/“Flugas de productos quimicos

/Variaciones de [emperatura ‘/,)

/‘Niveles inadecuados

/Vibraciones inusuale

v Emisiones de gases y particulas

v-Cambios en la calidad del producto
v Fallas en sensores

v Corrosion
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FUNCIONALIDAD S 5 | 6 7 | s

- Matriz de estado’s

Lista los estados delarsenal

- Matriz de probabilidad

ta la probabilidad destransicion yspermanenciccle
la sefc

“ Premio y castigc
Se premia al algoritmo siempre que Ic

con el camino de mdaxima probabilidad




Analicemos este caso
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. REUTERS

ENVIRONMENT

Early 2007 saw record-breaking extreme
weather: U.N.

Bv Laura Maclnnis

GENEVA (Reuters) - The world experienced a series of record-breaking weather
events in early 2007, from flooding in Asia to heatwaves in Europe and snowfall in

South Africa, the United Nations weather agency said on Tuesday.




Nivel de Ruido

Senal Acustica de tuberia ingreso hormo YPF
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Clasificacion normalidad Sensor acustico

® Nomal
® Aromal
® Extremo Anormal
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INSPIRING INNOVATIONS
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Temperatura 1 [°C] 21.19
TEMPERATURA POTE SUPERIOR
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Temperatura 2 [°C] 21.81
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Entrenamiento

El algoritmo puede ser entrenado
radpidamente para poder distinguir
normalidad y anormalidad.

Posibilidad de entrenamiento con
anormalidades




