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o externa, vision artificial e inteligencia
artificial (Teslyuk, 2015).

Vision Artificial

La herramienta de vision artificial
elegida se denomina OpenCV (Godoy,
2016). Tiene incorporada una biblioteca
de procesamientos digital de imagen.
Proporciona un entorno de desarrollo facil
de utilizar y altamente eficiente en tareas
de investigacion y desarrollo. La libreria
de OpenCV tiene incorporada funciones
que facilitan la extraccion de informacion
en fotogramas. Dichas rutinas fueron
desarrolladas a bajo nivel permitiendo
velocidades de procesamiento elevadas.

Clasificador Haar

Es un algoritmo basado en arboles
incluido en la libreria OpenCV. La

aplicacion  fue  desarrollada para
reconocer  figuras complejas  en
fotogramas. Dicho clasificador puede
detectar caras, Dbicicletas, cuerpo

humano, vehiculos etc. El clasificador
Haar es una valiosa herramienta para
tareas de reconocimiento de objetos.
El OpenCV implementa una version
de la técnica de deteccion de rostros
desarrollada por (Viola, 2001).

METODOLOGIA

Se utiliza @ herramienta de
desarrollo denominado Android Studio.

Mediante librerias de wuso libres vy
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codigo fuente abierta se incorporan
al proyecto funciones encargadas
de realizar tareas de: comunicacion
inalambrica, tecnologias GPS, manejo
de acelerometros, procesamiento de
datos en archivos de memoria interna
o externa, vision artificial y librerias de
reconocimientos de objetos simples
(Novillo, 2018). El esquema de trabajo se
visualiza en la figura 2

RESULTADOS EXPERIMENTALES

El esquema de trabajo representado
en la figura 2 permitio integrar elhardware
genérico de la figura 1 con un dispositivo
movil, permitiendo de esta forma realizar
tareas que requieren gran cantidad de
procesamientos de datos como es la de
vision artificial. El sistema es integrado
y trabaja desde la App. Los datos
sensoristicos son transmitidos desde
el Arduino Uno a un celular (o Tablet).
Los softwares implementados en este
trabajo fue desarrollado por (Vazquez,
2019), donde se pueden hacer aportes y
discusiones.

Mediante un algoritmo se analizan
los datos juntos con los obtenidos
por la libreria de Haar. El resultado del
procesamientogeneraelenviodecodigos
al hardware encargado de controlar los
motores del robot denominado Tanque
Inteligente (Figura 3).

La figura 4 muestra una App
capturando datos de los sensores y
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Los costos de desarrollo en este prototipos de bajo presupuestos con una
tipo de trabajos son reducidos debido a elevada robustez y confiabilidad.
que las primeras pruebas se realizan en
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ABSTRACT

Development of a procedure for
integrating generic hardware and mobile
technology using as a tool a developer
called Android Studio and a free software
known as Arduino Web Editor. The
generic hardware technology and mobile
devices used are low cost, The algorithms
implemented are open source and free to
use. The procedure developed allows the
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use of libraries that facilitate the handling
of digital sensors in general and require
low knowledge of programming and
electronics by the researcher. Allowing
an inexperienced programmer with low
automation and control knowledge, create
a relatively simple project with minimal
effort and time in its development. Due
to the adaptability of the software used
and the flexibility of the generic devices
it is possible to increase the scope of the
work that can be done in different areas of
engineering, providing an innovation tool.
The development costs in this type of work
are reduced because the first tests are
carried out in low-budget prototypes with
high robustness and reliability.

Keywords: generic devices, mobile
technology, generic robot,



