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Pegar Zona de Union con Adhesivo Cianocrilato
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RECOMENDACIONES DE MONTAJE: 10_ S _— ~
1- Pegar las piezas posicion 4 y 5. . .
2- Pegar las piezas posicion 6y 7. B | Vi
3- Pegar las piezas posicion 1y 2. “ g o [ / <
. Yy . — Lo
4- Montar la pieza posicion 10 con tornillos Parker. 0 | ~ N 1
5- Posicionar la compuerta movil superior e inferior, teniendo en cuenta la alineacidon de los ejes en los asientos. ™~ ® P
6- Fijar las piezas posicion 8 y 9 utilizando tornillos Parker. | =
7- Fijar la pieza posicion 3 utilizando tornillos Parker y arandelas. %I
8- En caso de necesitar realizar un ajuste en las piezas posicion 1y 2, de debe desgastar en la union de la zona Z. N
9- Para el montaje en los conductos de calefaccion, realizar los agujeros en la rejilla midiendo la ubicacidn de los mismos en la rejilla a reemplazar a ~__
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1- Fabricacion segun norma ISO/ASTM 52900:2021
28,7 69 2- Tolerancias dimencionales de +0,5 % (limite inferior £0,5 mm)
8 37,8 29 40 29 3- Material de fabricacion, acrilonitilo butadieno estireno (ABS)
% = | = @/O = | = S 4- Metodo de impresion 3D; Modelado por deposicion fundida (FDM, extrusiéon de material)
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ESCALA 2 : 1
1- Fabricacion segun norma ISO/ASTM 52900:2021
2- Tolerancias dimencionales de 0,5 % (limite inferior £0,5 mm)
3- Material de fabricacion, acrilonitilo butadieno estireno (ABS)
4- Metodo de impresiéon 3D; Modelado por deposicion fundida (FDM, extrusion de material)
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NOTAS DE INSTALACION:

1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
3— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal. B

2 Sensor DHT11, 3,3-5Y, 2m a 7/m 1 —

J
1 Sensor PIR HC-SR501, 4,5-20V, 3m a /m 1 —
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NOTAS DE INSTALACION
1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
3— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal. B
L | I i 2 | Sensor DHT11, 3,3-5V, 3m a 7m 2 -
it el z
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NOTAS DE INSTALACION:

\_|
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3— Canalizacidén a resolver en cada ambiente, se sugiere cab

Sensores posicion 1y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.

lecanal.
B

Sensor DHT11, 3,3-5Y, 2m a 7/m

2
1 Sensor PIR HC—-SR501, 4,5-20V, 3m a 7/m 2 —
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TAS DE INSTALACION:

1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
3— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal.
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PLANTA PRIMER PISO

Sensor DHT11, 3,3-5Y, 2m a 7/m 2 —
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NOTAS DE INSTALACION
1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
B 3— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal.
||||| 2 Sensor DHTT1, 3,3-5V, 3m a 7m 3 —
1 Sensor PIR HC—-SR501, 4,5-20V, 3m a 7/m 3 —
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1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
B 53— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal. B
Sensor DHT11, 3,3-5V, 2m a 7/m 2 -
g 1 Sensor PIR HC—-SR501, 4,5-20V, 3m a /m 2 —
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NOTAS DE INSTALACION:

1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.
2— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.
3— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal.

: 2 | Sensor DHT11, 3,3=5V, 3m a 7m 1 -
= | 1 |- — — T n —V
. 1 Sensor PIR HC—-SR501, 4,5-20V, 3m a 7/m 2 —
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NOTAS DE INSTALACION:

1— Sensores posicion 1 y 2 se fijaran al muro mediante cinta doble faz.

72— Caja estanca de componentes de domotica a amurar mediante tarugos y tornillos.
3— Conexionado de comunicacion mediante cables de comunicacion UTP.

4— Canalizacion a resolver en cada ambiente, se sugiere cablecanal.
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5 Cable UTP por cablecanal 30 X 12 mm - -
4 Toma de Alimentacion - - Existente
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Vista Frontal — Caja Central Domot Vista Frontal — Distribucion de Componentes
4 ) , (8 —
D € ©)
(¢] @-@O
7 s =2
: S=lon d
f (300
] £ £l m -m
= - o o
L) LM
© 2
ﬁ Q._o_MNNCHm_mmmmmmno u .
C
© ©
\_ Y, 1 \ & I —————
- 165 mm - - 165 _mm .
5 Caja estanca Ip65 165%165%x81mm 1 PVC
B 4 Borneras de paso, Conexion push—in 12 —
3 Fuente de Alimentacion 220V/5V 1 =
2 Modulo Ardunio Relé x1 5V 10A 1 -
H 1 Placa Arduino ESP8266 NodeMCU V2 1 —
POS. DENOMINAC ION CANT. | MATERIAL | OBSERVACIONES
Fecha Nombre Alumno: Asignatura: )
Dibujé | 01/10/22|L. Garcia Oleini Rodrigo Proyects Final
Reviso M. Reimondez | Garcia Leonardo Profesor:
Aprobd M. Reimondez Martin Reimondez
Denominacion:
A UTN
Mejoramiento Energetico FrCh
FRCH
Domotica Arduino oo 1. ME—DA—21
Topografico Caja Central de Componentes Domotica Reulsién 1 0
8 6 4 3 2 | 1




	Hoja1
	Vista de dibujo41
	Vista de dibujo44
	Vista de dibujo45
	Vista de dibujo46
	Vista de dibujo47
	Vista de dibujo48
	Vista de dibujo49
	Vista de dibujo50
	Vista de dibujo51
	Vista de dibujo52
	Vista de dibujo53
	Vista de dibujo54
	Vista de dibujo55
	Vista de sección D-D
	Vista de sección E-E
	Vista de dibujo66
	Vista de dibujo68
	Vista de dibujo69
	Vista de dibujo70
	Vista de dibujo73
	Vista de sección A-A
	Vista de sección B-B
	Vista de sección F-F
	Vista de dibujo79
	Vista de dibujo80
	Vista de dibujo81

	Hoja1
	Vista de dibujo30
	Vista de dibujo33
	Vista de dibujo34
	Vista de dibujo35
	Vista de dibujo36
	Vista de dibujo37
	Vista de dibujo38
	Vista de dibujo39
	Vista de dibujo40
	Vista de dibujo41
	Vista de dibujo42
	Vista de dibujo43
	Vista de dibujo44
	Vista de dibujo45
	Vista de dibujo46
	Vista de dibujo47
	Vista de dibujo48
	Vista de dibujo49
	Vista de dibujo50
	Vista de dibujo52
	Vista de dibujo53
	Vista de dibujo54
	Vista de dibujo55
	Vista de dibujo58
	Vista de dibujo59
	Vista de dibujo60
	Vista de dibujo64
	Vista de dibujo67
	Vista de sección D-D
	Vista de dibujo70
	Vista de dibujo71
	Vista de sección H-H
	Vista de dibujo73
	Vista de dibujo74
	Vista de dibujo76
	Vista de dibujo77
	Vista de sección I-I
	Vista de sección J-J


